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 واناتیدر ح ادیاعت یسازمدل یدارو برا یزیو ساخت دستگاه خودتجو یطراح

 تا محصول دهی: از ایشگاهیآزما
 

  1یاحیر لیاسماع

 تهران  یدانشگاه علوم پزشک ،یدانشکده پزشک ،یولوژیزیگروه ف -1

 

 ده یچك
 

 یشگاهیآزما واناتیدر ح ادیاعت ینیبالشیمطالعات پ یروش استاندارد برا کیعنوان دارو به یدیداخل ور یزیهدف: خودتجو
ه برآورد یازیهمواره ن ،یخارج یهاگزاف نمونه نهیو هز رانیدر ا یزیدستگاه خودتجو دیعدم تول لیدلمورد استفاده بوده است. به

ر دستگاه را د نیا یداخل دیپروژه تول نیدر ا نیکشور وجود داشته است. بنابرا یهامدل در پژوهش نیاستفاده از ا نهینشده در زم
  .میگرفت شیپ

دستگاه  کی یعملکرد یهاتیاستانداردها، و قابل ،یافزارو نرم یکیزیف قیدق یهایژگیها: ابتدا مشخصات و وو روش مواد
. سپس با میاستخراج کرد یو کتب و مقالات معتبر علم یسازنده خارج یهاشرکت یهاتیسااستاندارد را از وب یزیخودتجو

 یآن را با همکار هیو ساخت نمونه اول میکرد یسه اهرم عامل بازطراح ینیبشیرا با پ هدستگا هیاطلاعات، مدل اول نیاستفاده از ا
 میانجام داد یشگاهیدستگاه را در عرصه آزما نیا یوانیتست ح ن،یچن. هممیبه انجام رساند یاز بخش خصوص یمهندس میت کی

 .میینما یابیدستگاه را ارز نیمرسوم ا ییکارا ،یابیبیتا علاوه بر ع
زار افافزار و نرمبا دو بخش سخت بزرگ أزمایشگاهیمواد در موش  یدیداخل ور قیتزر یبرا یزیدستگاه خودتجو کی: هاافتهی
و کنترل کننده درست شده  مولاتوریکننده غذا، است عیتوز ون،یاز اتاقک، پمپ انفوز یافزارو ساخته شد. بخش سخت یطراح

. دهدیخودکار انجام مصورت را به دادهایرو یتالیجید رهیثبت و ذخ زیو ن یزارافسخت یهاکار کنترل بخش یافزاراست. بخش نرم
ورت صو غذا را به یدیداخل ور قیصورت تزررا به ادآوریمواد اعت تواندیبا فشردن آنها م وانیاند که حشده هیسه اهرم در اتاقک تعب

  .کند افتیدر یخوراک
ساخته و  ،یطراح رانیبار در ا نیاول یبرا زمایشگاهیآبزرگ دارو در موش  یِدیور یزی: دستگاه خودتجویریگجهینت

 ندیفرا و دیآن تول افتهینمونه ارتقا  ،یقاتیپروژه تحق کیدستگاه و استفاده از آن در  پیپروتوتا دیشد. پس از تول یسازیبوم
  د.آن شروع ش یسازیتجار

 
 ادیاعت بزرگ آزمایشگاهی،موش  ی،دیداخل ور یزیهای کلیدی: خودتجوواژه
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Designing and building a drug self-administration device 

for modelling addiction in laboratory animals: from idea to 

product 
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1- Department of Physiology, School of Medicine, Tehran University of Medical Sciences 

 

 
 

Introduction: Intravenous drug self-administration has been used as a standard method in preclinical studies of 

drug addiction in laboratory animals. Because of the lack of domestic production of the self-administration device and 

the exorbitant cost of the foreign product, there has been an unmet need for using this model in research in Iran. 

Therefore, in this project we prompted to pursue domestic production of the device. 

Methods and Materials: First the specifications, precise physical and software details, standards, and the expected 

operational capabilities of the standard self-administration device were extracted from manufacturers’ websites, 

textbooks, and scientific articles. Then, a three-lever model device was designed and the prototype was constructed 

with the contribution of an engineering team from the private sector. After that, the device was tested in a laboratory 

field to, besides its troubleshooting, assess its conventional functioning.      

Results: A device for intravenous self-administration of substances in rats was designed, and manufactured with 

hardware and software parts. The hardware consisted a test box, an infusion pump, a food dispenser, a stimulator, and 

an interface. The software automatically controlled the hardware components and recorded the events. Three levers 

were installed in the box that the animal could press to receive an intravenous infusion of an addictive drug or an 

edible food. 

Conclusion: The self-administration device for intravenous drug injection was designed, built, and localized in 

Iran for the first time. After the construction of the prototype and using it in a research project, a scale-up version was 

built and its commercialization has been started. 

 

Keywords: Intravenous self-administration; Rat; Addiction 
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